
SDK应用_eTMR 模块配置及应用​

版本：

Config Tool Version：2.0.2​

ME0 SDK version：1_1_1​

简介

eTMR是增强型定时器，它可以当作普通定时器，可以产生任意占空比的pwm，可以输出固定电平，

也可以捕获脉冲宽度，捕获信号周期等。

引脚配置(Pinout Configuration)​

如图，在图片的左下角输入对应的pin，然后左键点击该pin，选择eTMR0_CH0。​

时钟配置(Clock Configuration）​

ME0的etmr的时钟源分为 fast bus clock 与 external clock。fast bus clock是由系统时钟经过fast bus 

clock divider分频之后得到的时钟源，而external clock是通过配置为TCLK_INx功能的pin来往里输入

时钟信号。

ME0 etmr内部时钟源固定为fast bus clock，因此IPC内部的时钟源选项是无用的。​



如图，将eTMRx_CLK的Gate和Divider勾选上。​

eTMR模块配置​

普通定时器配置

1. 首先配置Common

如图：选择internal clock，分频系数为1(即不分频)，使能overflow中断​

2. 配置MC​



如图配置MOD值为1000​

3. API​

如图，在board_init里 ​

eTMR_DRV_Init()​ eTMR common初始化​

eTMR_DRV_InitCounter()​ eTMR 计数器初始化​

在main函数中使用eTMR_DRV_CounterStart()来开启计数器。如下图。​



PWM配置​

1. Pinout 配置eTMR0_CH0, eTMR0_CH1, eTMR0_CH2, eTMR0_CH3, 如图。​



2. eTMR0 时钟配置，如图​

3. Etmr Common配置​

如上图：

pwm更新在MOD点，同时在MOD点输出一个trigger​

4. eTMR PWM配置​

a. 如下图，通道数根据需求选择个数，设置PWM周期，设置计数器开始计数值​



b. 如下图​

c. 如下图



5. API​

eTMR_DRV_InitPwm()​ 初始化pwm​

eTMR_DRV_Enable()​ 使能eTMR​

eTMR_DRV_SetLdok()​ 设置load ok，表示等待更新时机的到来​

eTMR_DRV_UpdatePwmChannel() ​ 更新pwm占空比​

eTMR_DRV_UpdatePwmPeriod()​ 更新pwm频率​

eTMR_DRV_UpdatePwmPeriodAndDuty()​ 更新pwm频率和占空比​



输出比较配置(Output Compare)​

1. Pinout 配置如上​

2. etmr时钟配置如上​

3. Etmr common配置如上​

4. Output compare配置如下​



5. API​

eTMR_DRV_Init()​ common 初始化​

eTMR_DRV_InitOutputComapre()​ oc初始化​

eTMR_DRV_DeinitOutputCompare()​ oc反初始化​

输入捕获配置(Input Capture)​

1. pinout配置​

2. etmr时钟配置​

3. Etmr common配置​



4. Input capture配置​

5. API​

eTMR_DRV_InitInputCapture()​ IC 初始化​

eTMR_DRV_DeinitInputCapture()​ IC 反初始化​


