
SDK文档_FlexCAN模块配置及应用（三）​

1. 前言​

YTM32单片机中，CAN FD模式下不能使用legacy FIFO，只能使用enhanced FIFO，经典CAN和CAN 

FD模式下的CAN功能可用性的具体信息如下图所示：​

对于需要用到CAN FD，又要使用FIFO接收的场景，就要用到enhanced FIFO，基于此，本文介绍了基

于YCT的CAN enhanced FIFO的配置及使用方法。​

💡 只有M系列和H系列支持CAN enhanced FIFO，L系列不支持CAN enhanced FIFO。​

2. 芯片型号及工具版本信息​

• 型号：YTM32B1ME0MLQT​

• 配置工具版本：2.2.0​

• SDK版本：1_1_1​



3. 配置步骤​

3.1 建立工程​

3.2 时钟配置​



3.3 引脚配置​

3.4 模块功能配置​

3.4.1 UART功能配置​



3.4.2 添加打印函数​

3.4.3 CAN功能配置​

使用enhanced FIFO时，必须要先使能FIFO（勾选下图中Use Rx FIFO配置项），再使能

enhanced FIFO，否则SDK中不会打开enhanced FIFO使能控制位。FIFO传输类型设置为中断方

式，使能CAN FD模式，设置邮箱负载为64字节，最大邮箱数设置为7，其他参数保持默认配置。​



上图中的The number of enhanced ID filter elements和The number of enhanced extended ID 

filter elements分别代表过滤器的总数量和扩展帧过滤器的数量，这两个值分别对应下面的寄存器

控制位：



NFE的值加1就是实际的滤波器数量，在配置时按照实际的数量配置即可，其他运算会在SDK中进

行处理。

CAN FD模式的配置方式以及其他各个基础配置项的介绍请参考“SDK应用_FlexCAN模块配置及应

用（一）”。



💡 上面配置中的The number of enhanced Rx FIFO watermarks/The number of Message 

Buffers Transferred by DMA项必须大于0，否则初始化会报错，进而导致通信失败。​

💡 一个滤波器可以设置一个扩展帧ID，或者两个标准帧ID（设置了两个标准帧ID时，The 

number of enhanced ID filter elements配置项设置1即可）。​

下表展示了NFE的值与可设置的扩展ID或标准ID的对应关系。​

3.5 添加API​

4. 生成工程展示​



5. 应用实例​

本例使用了FlexCAN的enhanced FIFO功能，配置了5个滤波ID，包括3个标准帧ID，2个扩展帧ID。主

程序中利用发送邮箱（编号为0）发送ID为0x10FF1369的扩展帧，周期为100ms，目标接收标准帧报

文ID为0x310、0x420和0x530，扩展帧报文ID为0x0D314450和0x10FF1063。​

5.1 通用配置​

YT Config Tool不支持直接配置CAN enhanced FIFO模式的过滤器，需要用户手动添加，添加方式

如下：

a. 设置FIFO滤波器数组。由于前面功能配置中设置了filter参数为5，因此这里需要定义一个长度

为5的滤波器数组。​





一个滤波器数组元素需要设置以下几个参数：

◦ isRemoteFrame，该帧是否为远程帧（bool型变量）​

◦ isExtendeFrame，该帧是否为扩展帧（bool型变量）​

◦ filterScheme，滤波器格式选择​

◦ filter_table，这是一个联合体，可根据上面配置的滤波器格式，设置相应过滤ID和掩码​

上图中的filterScheme项可以配置滤波器的格式，有以下三种方式可选：​

FLEXCAN_ENAHNCE_RXFIFO_FSCH_FILTER_MASK表示过滤ID加掩码方式，这时需要设置一个过

滤ID和这个ID的独立掩码（filter和mask）；FLEXCAN_ENAHNCE_RXFIFO_FSCH_RANGE表示范

围过滤方式，这时需要分别设置一个低值和一个高值（filterLow和filterHigh），CAN控制器只能

够接收ID在这两个值之间的报文，其他ID的报文都会被过滤掉；

FLEXCAN_ENAHNCE_RXFIFO_FSCH_DOUBLE_FILTER表示双滤波器模式，此时需要设置两个过

滤ID（filter1和filter2），这两个ID同时生效。​

b. 配置FIFO滤波器以及开启数据接收。这里与legacy FIFO的配置类似，详细介绍请参考“SDK文

档 - FlexCAN模块配置及应用（二）”。​

5.2 配置数据的轮询发送和接收，周期100ms​



上图中的宏定义FLEXCAN_MB_HANDLE_ENHANCE_RXFIFO是enhanced rx FIFO的邮箱软件编号，其

定义在flexcan_driver.h头文件中，如下图：​



5.3 配置数据的中断发送和接收​



5.4 通信结果展示​



以ME0的demo板YTM32B1M-EVB-Q144为例进行演示，CAN分析仪使用TSMaster，TSMaster的

CAN_H、CAN_L分别连接到demo板上J13的CAN_H和CAN_L，如下图中箭头所指位置，上面为

CAN_H，下面为CAN_L：​

5.4.1 轮询方式​

i. 上位机收到ID为0x10FF1369的报文，数据长度为64，周期100ms。​

ii. demo板能成功接收到滤波表中设置的所有报文。​











5.4.2 中断方式​

a. 上位机收到ID为0x10FF1369的报文，数据长度为64，周期约为400us。​

b. demo板能成功接收到滤波表中设置的所有报文。​











6. 主要API函数介绍​

1. 配置enhanced FIFO滤波表：​

void FLEXCAN_DRV_ConfigEnhanceRxFifo(uint8_t instance, const 
flexcan_enhance_rx_fifo_filter_table_t *id_filter_table, uint8_t 
id_filter_table_length)

1

id_filter_table：滤波器配置数组地址；​

id_filter_table_length：滤波表数组长度。​

2. enhanced FIFO数据接收函数：​

status_t FLEXCAN_DRV_EnhanceRxFifo(uint8_t instance, flexcan_msgbuff_t *data)1

data：装填接收数据的软件缓冲区。​



该函数用于开启enhanced FIFO的数据接收，与邮箱接收数据一样，调用一次只能接收一次，需要不

断调用该函数实现连续通信。

其他API介绍请参考"SDK应用_FlexCAN模块配置及应用（一）"。​
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